Trigonometria

Gradi 0 30 45 60 90 120 135 150 180 210 225 240 270 300 315 330 360
Radianti 0 /6 /4 /3 /2 27/3 | 3n/4 | 5n/6 T 7n/6 | 5n/4 | 4n/3 | 3w/2 | 57/3 | 7n/4 | 11n/6 27
Sin 0 12 [ Nor2 [ Narz | 1 [ N3r2 | e | 112 0 12 | N2 | 32| -1 | B2 | A2 | -2 0
Cos 1 V32 | N2/2 | 112 0 12 ) N2/2 ) N3 -1 | N32 | A22 | -12 0 12 | 212 | \3/2 1
Tan 0 [V33] 1 V3 - -3 -1 [ 33| 0 [Naz| 1 V3 - ~N3 | -1 [~33] 0O
Identita trigonometriche: | Relazioni tra angoli: | Relazioni di Pitagora: Formule di Werner:
cosec(a) = 1/sen(o) cos(n/2—a) = sen(o) cosz(a)+sen2(a) =1 sen(a)cos(B) = Y2 [sen(a+p)+sen(a-B)]
sec(a) = 1/cos(a) sen(mn/2—a) = cos(o) chz(oc)-shz(oc) =1 cos(a)sen(B) = Y2 [sen(a+p)-sen(a-P)]
cot(a) = 1/tg(a) tg(n/2—o) = cotg(a) 1+tg?(a) = sec(o) cos(a)cos(B) = ¥z [cos(a+p)+cos(a-B)]
tg(a) = sen(a)/cos(a) sen(-a) = - sen(a) 1+C0tgz(oc) = cosecz(oc) sen(a)sen(B) = ¥ [cos(a-B)-cos(a+p)]
cotg(a) = cos(a)/sen(a) cos(-a) = cos(a) Formule di duplicazione: |[FEormule di bisezione:
Funzioni Iperboliche: tg(-a) = -tg(a) sen(2a) = 2sen(a)cos(a) cos’(a/2) = ¥z (1+cos(a))
sh(a) = % (e*- ) cot(-a) = -cotg(o) cos(2a) =cos?(a)-sen?(o) sen®(a/2) = ¥ (1-cos(a))
ch(a) =% (e + e sec(-a)) = sec(a) tg(2a) = 2tg(a)/(1-tgz((x)) tgz(oc/2) = (1-cos(a))/(1+cos(a))
th(a) = sh(a) / ch(a) csc(-a) = -csc(a) Formule di prostaferisi: Formule di Eulero:
Formule di addizione e sottrazione: sen(a) + sen(B) = 2sen( ¥z (a+P))cos( ¥z (a-B)) ei‘? = cos(a) +isen(a)
sen(otf) = sen(a)cos(B)rsen(B)cos(a) | sen(a) - sen(B) = 2cos( ¥z (a+P))sen( ¥z (a-B)) e'“= cos(a) - i sen(a)
cos(ap) = cos(a)cos(B) sen(a)sen(B) | cos(a) + cos(B) = 2cos( ¥ (a+B))cos( ¥z (a-B)) | e @™ = eif‘ ; (k intero relativo)
tg(atp) = [tg(e)Hg(B)/[1 tg(etg(B)] cos(a) - cos(B) = 2sen( ¥z (a+B))sen( % (a-B)) | cos(a) = (€ + ™ )/2
Diseguaglianze tipiche: sen(a-B)cos(o+p) = sen(B)cos(p)-cos(a)sen(a) | sen(w) = (€ - e™ )/(2i)
sen(a)>0 per 2kn < o < (2k +1) & sen(a+p)cos(a-B) =sen(B)cos(B)+cos(a)sen(a)
cos(a)>0 per 2kn-n/2 < o < 2kn+7/2 Relazioni trig.: sin(0)=y/r; cos(0)=x/r; tg(6)=y/x; _Angolo in radianti: 6=s/r
Teorema dei seni:
sen(a)/a = sen(B)/b = sen(y)/c r y r s
Teorema del coseno:
c¢? =a’+b*-2abcos(y) 0 6

X c r
Utilita (Algebra e Geometria):
Potenze: Logaritmi: a’=celglc)=b Radicali: Geometria:
a"a"=a"" |lg.(a) =1 "a™ = ("Wa)" = a™" Parallelogramma A=bh
a™a"=a"" |lgy(a) = 1/ Iga(b) (™) = ""Va Triangolo A =%bh
@""=a™  |Igy(MN) = Ig(M) +gs(N) "V(a/b) = "Va / "\b Cerchio A=nr’;C=2nr
(ab)"=a"" |Igp(M/N) = Igs(M) - Igp(N) = - Igu(N/M) | V(atVb) = V( ¥ (a+V(a®+b)) + Trapezio A =% (a+tb)h
(a/b)" = a"b" | Igu(NY) = y Igy(N) V(% (a-V(@*-b)) Paralleloepipedo rettangolare

Prodotti notevoli: Scomposizione in fattori:

Equazioni di secondo grado:

a>+b” = (a+b)(a-ab+b?)

(ath)® = a’+2ab+b?
a-b® = (a-b)(a®+ab+b?)

(ath)® = a*+3a’b+3ab-b?

Se ax’+bx+c = 0 per a=0 allora
x = (1/2a)(-b+\(b*-4ac))

Proprieta dei vettori:  x =10 X €

Xty = y+X X +y = (Xi+y)e
Xx+0 = x Binomio di Newton:
X+(-x) = 0 (acth)" = Y (1) () @™ "

(x+y)+z = x+(y+2)
(at+b)x = ax+bx
a(x+y) = ax+ay
(ab)x = a(bx)
1I-x=x

Distanza:

posto x = P-O;y = Q-0;
IP-Q = N[(X-y)(x-)]
Altre proprieta:

(xAy) Az = (X2)y - (y*Z)X

Prodotto vettoriale:

XAy = [x[lyllsin(6)]

XAyl = IxPly*-(x-y)*
XAY = -YAX

XA (ay+bz) = axay + bxaz

XAy = 0 per x,y paralleli
(e1 e e

XAy = det I X1 %o X3 |
ly1 vz s

S = 2(lw+wh+lh); V = lwh
Sfera S =4nr% V = (4/3) nr’

Cilindro retto S = 2nr(r+h);
V = nr’h

Conoretto S = ar(r+V(h*+r?));
V=13nr’h

X = (X+n)n + nA (xAn) XA (YAZ) = (X2)y - (X*y)zZ

Calcolo combinatorio:
Disposizioni

Prodotto misto:
X*YAZ = Y*ZAX = Z*XAY
XAY*Z = -(ZAX*Y)

Prodotto scalare:

X<y = [x|ly|cos(0)

IX| = (xx)

Xy = y*X

(ax+by)-z = ax+z + by-z
Xx20

x+y = 0 per x,y perpendicolari

con ripetizione: Rnk = n¥
Disposizioni semplici: Dy = n(n-1)(n-2)...(n-k+1)
Permutazioni: Dpn=n!

Combinazioni:

Cui = Dui/ k! = nt / [KI(n-K)1] = (")

Determinante 2X2: det(A) = |A|
|an aiz |
| = d1dpp - Azpdny

| ay; o

Determinante n X n:

Si sommano gli elementi di una riga o
di una colonna per i determinanti
delle sottomatrici ottenute eliminando
la riga e la colonna dell’elemento
considerato. (Tecnica ricorsiva).
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Derivate ed Integrali

Derivazione per funzioni:

DIf(x)"] = nf()]™f(x)
DIf(x)+g(x)] = '(x)+g'(x)

DIIe)g(] = ' (x)g(x)+(x)g'(x)
DIf(x)/g()] = [1/g(x)°][F ()a(x)-f(x)g’ (x)]

D[L/(X)] = -F'(x)/f(X)°
DIf(g())] = f'(9(x))g'(x)
D[a™] = a™log(a)f'(x)
D[f(X)g(x)] - D[eg(x)ln(f(x))]
DIf (y)] = 1/ (xo)

D)9 ™ = ko (W) F9) 9" ()

Vettori:

dx(u)/du = Z;; 3(dxi/du)e;
d(x+y)/du = dx/du + dy/du
d(ax)/du = (da/du)x + (dx/du)a
d(x'y)/du = (dx/du)y + (dy/du)x
d(xAy)/du = (dx/du) Ay+xA(dy/du)
dx(u(w))/du = (dx/du) (du/dw)
fuou1 X(u) du = eiluo u1Xi(u) du

Integrazione:

J£(x) dx = F(x) + C

Jap f0) dx = [F()]ap = F(b) - F(a)

Japf(x) dx = Jocf(x) dx + [opf(x) dx; per a<c<b
Tk £(x) dx = k[ f(x) dx

T£00) + g(x) dx = ] f(x) dx + [ g(x) dx

Jap F0)9() dx = [GEYF(X)]ab-TanGX)F (X) dx

[ f(e09)e'(x) dx = F((x)) + C

Teorema dei residui:

o0 f(4) dx = [ gf(@(t)o(t) dt

Is (2) dz = 270 1.0 R(24)
con Z singolarita o poli contenuti in o.

1 £ 0)/(x) dx = Ig|f(x)| + C
T £ 0Q/(F(x)" dx = f(x)""/(1-n)

INTEGRALI = < DERIVATE
1 X
Knx™* Kx"
X" X™n+1
In(ax) Xln(ax) - x
1/x Ln(x)
1/(xIn(a)) Loga(x)
e EX
ba™In(a) A
ba™ A”/In(a)
x a™ A [x/(b In(a)) - 1/(b*In(a)?)
1/(a - ba™) x/a - [In(ba™ - a)] / [a b In(a)]
sin(ax) -(1/a)cos(ax)
cos(ax) (2/a)sin(ax)
1/cos?(ax) [tg(ax))/a
1/(1+cos(x)) Tg(x/2)
-1/sin(ax) [cotg(ax)]/a
sin(x)/cos*(x) Sec(x)
-cos(x)/sinz(x) Cosec(x)
sin®(ax) % x - [sin(2ax)}/[4a]
cos’(ax) Y2 x + [sin(2ax))/[4a]
sin®(x) (1/12)[9sin(x)+sin(3x)]
cos’(x) (1/12)[-9cos(x)+cos(3X)]
arcsin(ax) x arcsin(ax) + (1/a)( V1-a??)
arccos(ax) x arccos(ax) - (1/a)( \/1-a2x2)
arctg(ax) x arctg(ax) - (In(1+a®?))/(2a)
arccot(ax) x arccot(ax) + (In(1+ax%)/(2a)
1N@*-X%) Arcsin(x/a)
-1N@%-x3) Arccos(x/a)
1/( a%+x%) (1/a) arctg(x/a)
-1/( a%+x?) (1/a) arccotg(x/a)

1(xV(xP-a%)
-1/(xN(x?-a%)
1/(x\(x*+a?))
V(@%-x?)

V(x*+a?)

xIN(x*+a)

xI(a-x%)

1N(xP+a%)

1/(x*-a”)

1/(a2-x?)

1/cos(ax) = sec(ax)
1/sin(ax) = cosec(ax)
cotg(ax)

(1/a) arccos(a/x)

(1/a) arcsin(a/x)

(1/a)In|x / [a+V(@*A)]|

Y [a’arcsin(x/a) + xV(a%-x?)
(x/a®)WV(x*+a®) £(a’/2)In|x+V(x*+a’)|
V(x*+a)

~(a-x%)

Lnjx+~(x*+a’)|
(1/2a)In|(x-a)/(x+a)|
(1/2a)In|(a+x)/(a-x)|

(Intan( ¥2 ax + w/4)|)/a
(Inftg( %2 ax)|)/a
(In|sin(x)[)/a

Sostituzioni per integrali trigonometrici:
t = tg(x/2) ; cos(x) = (1-t2)/(1+t) ; sin(X) = 2t/(1+t%) ;
X = 2arctg(t) ; dx = [2/(1+t9)]dt

Sostituzione generale delle variabili in un integrale triplo
( x = a(u,t,w) | ox/ou oxlot oxlow |

1y = Bu,t,w) I| = | éylou aylet oylow |

Lz =y(u,tw) | 6zlou ozlet ozlow |

Ifly f(x.y,z) dxdydz = [[l\ f(a,B.y) |I] du dt dw

Coordinate Polari:
x=pcos(®); y=psin@®); I=p

Coordinate Cilindriche:
X=pcos@®); y=psinO); z=z; I=p

Coordinate sferiche:
X = r sin(p) cos(0) ; y = r sin(e) sin(0) ; z =r cos(p)
| = sin()

Integrale Curvilineo:
Tow.co X0OGY)dX + Y(x,y)dy =
= Jop { X[o®),w(B)] ¢'() + Y[o(t).w(®)] v'(t) } dt

Formula di Gauss - Green_ (Area)
Il [(2X13y) - (@Y10x)] dxdy = [\ (oraricy X dX + Y dy

Integrale di Superfice o Flusso di F attraverso o
Ilo F n do =[], [Xcos(n,x) + Ycos(n,y) + Zcos(n,z)] do =
= J[, X dydz + Y dzdx + Z dxdy

Formula di Stokes (Int. Superficie > Int. Curvilineo)
I F ds =], n rot(F) do
J, Xdx + Ydy + Z dz = [, [ (82/6y)-( 8Y/dz))cos(n,x) +

+ ((0Xloz)-( 0Zlox))cos(n,y) +

+ ((0Y/ox)-( oXloy))cos(n,z)] do

Formula di Ostrogradskij - Gauss (Volume — Superficie)
[lly div(F)dv = [[,F n ds
IIIv [(8x/ox) + (8YIay) + (0Z/6z)] dx dy dz =
= J[, ( Xcos(n,x) + Ycos(n,y) + Zcos(n,z) ) do

Area di superficie z =1(x,y)
o = [Ip V[ 1 + (6z/0%)* + (6z/dy)?] dx dy

Area di una superfice di rotazione [ds’=dr*+dy’]
o = 2nf r dl = 2nf r \[1 + (dr/dy)’] dy

Volume di un solido di rotazione V=rqfr? dy

Baricentro
xc = [llo o x dx dyl/ [[lp o dx dy]; ye=[llo o y dx dy)/ [l o dx dy]

Momento d’Inerzia
I =l 5 8° dx dy; &: distanza dall'asse di rotazione; o: densita

Momento Statico M =[5 o & dx dy ; &: distanza; o: densita

Operatore Hamiltoniano (Nabla) Proprieta:
V = (0lox)i + (0loy)j + (6loz)k Viif, = £V, + f,Vi;

tg(ax) -(InJcos(ax)|)/a = (In|sec(ax)|)/a Gradiente: Vf Vfu=fV-u + u-vf
e“cos(Bx) [e*/(a+BA)][ acos(Bx)+Bsin(Bx)] | Divergenza: V-u VAfu = fVAU + Vf Au
e”sin(Bx) [e“xl(a2+B2)][asin(Bx)-Bcos(Bx)] Rotore: Vau div rot u =0; rot grad f =0;
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Limiti, Serie, Numeri Complessi

Limiti notevoli:
lim 450 [(1-c0s*(x))/ X]= (0 < p=1
limesol(a/B) (X = {a/2e=p=2

oo = p>2
lim ys0 [tg*(X)/x"] = (1< p=a
lim g0 [LXEY] = {0 < B>a
0 < B<a
lim w0 [sEN*()/XP1 = (1 < p=a
lim ys0 [1XE] = {0 < p>a
\0 < p<a
lim o0 [(@*0-1)XP] = (1< B=a
limyso [(an(@)XP V= {00 < B>a
\0 < B<a

lim x50 [10ga(1+X)/x] = loga(e)
lim oo [(19)"] = &

M oo [(1+(D/X))'] = €°

M oo [(1-(1/X))] = 1/e

lim s V(0] = 1

M s [V(AD] = +00

lim o [N(NUNM] = /e

Serie di Taylor:
f(X) = Zn 0. [ f(n)(Xo)'(X'Xo)n/ n! ]

Serie di Fourier:

f(t) = ap/2 + 2 1, w[@nCOS(Nayt)+bpsin(nNagt)]
o= 2n/T=nll; T=2l; ap =(1/) [, f(t) dt ;
a, = (/1) [, f(t) cos(nawyt) dt ;

by = (/1) [, f(t) sin(nat) dt ;

per f(t) pari :

an = (2/1) [o, f(t)cos(nagt) dt ; b, = 0;

per f(t) dispari :

b, = (2/1) o, f()sin(neyt) dt ; a, = 0;
Forma esponenziale:

f(t) = Tn s o [Co €™;

Co= (1/20) ] f(t) @™ dt

Unitd immaginaria: i=[-1]
proprieta: V[-x] = iW[x] ; i =-1;

4k _ .oadk+l s, 4k+2 . 4k+3
it=1; 1 =i i =-1; i =
Posto:

Modulo: p = \[a’+b?] ; p > 0
Argomento: 6 = arctg(b/a) ; 0 <0 <2=n
a = p cos(0)

b = p sin(0)

Numero Complesso in notazione :
algebrica, trigonometrica, esponenziale
z=a+ib = p(cos(0) + i sin(M)) = pe"

Complesso Coniugato _
z* = a - ib = p(cos(d) - i sin(0)) = pe™

Forme indeterminate:
+00-00; 0-00: 0/0; 00/00:0% 1% oo
10go(0); 109.,(0); 10g1(1): 10g,,(x)

Trasformate

Serie di Laurent:

f(Z) = Zn,-so,w [Cn (Z'ZO)n]

Cn = (1/2 7i) [, f(2)/(z-20)™™ diz
Componente caratteristica o singolare:
S1= Zne-1[Cn (Z-20)"]

Componente olomorfa:

S, = Zn,o,w [Ch (Z'ZO)n]

Residuo:

R(f) = C, = (1/270) [ f(z) dz

R(z,,) = -C_; (residuo all'infinito)

Per un polo di ordine 1:

R(zo)= im0 [(z-20) f(2)]

Per un polo di ordine n:
R(20)=(1/(N-1)1) liMy.550 (d/dZ) " [(z-20)" f(2)]
Data f(z)= A(2)/B(2)

con B(z)=0; A(z0)=0; B'(zo) =0

si ha: R,o[f(2)] = A(zo)/B'(z0)

Operazioni
(a+ib)+(c+id)=(a+c)+i(b+d)
(a+ib)-(c+id)=(a-c)+i(b-d)
(a+ib)+(c+id)=(ac-bd)+i(ad+bc)

= p1-p 2[cos(0+)+ i sen(6+9)]
(a+ib)/(c+id)=((ac+bd)+i(bc-ad))/(c*+d?)

= (pi/p 2)[cos(0-¢)+ i sen(0-¢)]
2" = p"[cos(nB)+ i sen(nv)] = p"e™
n\l[z]= n\/[p].el((9+2kn)/n) —

= ”V[p]-[cos§(9+2kn)/n)+ i sen((6+2kr)/n)]

Piano di Gauss

ASSE IMMAGINARIO

0 a

ASSE REALE

Y

Trasformata di Fourier:
FIf0] = Flo] = [ (&) €™ dg
per f(t) pari (trasformata coseno):

Trasformata di Laplace:
L[f;p] = o, ™ f(t) dt

Alfabeto Greco:

alfa

Fe[o] = Jo.. f(€) cos(wt) dg

per f(t) dispari (trasformata seno):

Fs[o] = Jo... f(€) sen(wg) dg
Antitrasformata di Fourier:
F'l[F[m];t] = f(t) = (1/27) [0 €' F(w) do
per f(t) pari (antitrasformata coseno):
f(t) = (2/n) Jo.. Fclo] cos(ot) do

per f(t) dispari (antitrasformata seno):
f(t) = (2/n) Jo... Fslo] sen(ot) do
Densita spettrale:

IFlo]| = |I..... ()€™ dg|

Proprieta della trasformata di Fourier:

e Linearita:

F[(X1f1+ (X,zfz; 0)] = (XlF[f]_;(D] + (XzF[fz;(D]
o Traslazione:

FIf(t-h) ; o] = ™" F[f(t) ; o]
Fle™f(t) ; o] = FIf(t) ; o-h]

e Convoluzione:

Flf®wg(t) ; o] = F[f(t) ; o] Flg() ; o]
FIf(t)-9(0] = (1/2m)(F[f()Iw Flg®)])
con ft)wg(t) = .. f(x)g(t-t) dt

e Derivazione:

FIf™ ; o] = (i0)™ F[f ; o]

(d/dw)™ Flw] = F[¢-i)™ f(t) ; o]

Antitrasformata di Laplace (Riemann - Fourier):

LYL)] = f(8) = (1/2710) Jciog eviory €™ L[] dp
Proprieta della trasformata di Laplace:
e Linearita:

Lo, fy+ aufp] = oy L(f1) + ol (f)

e Traslazione:

L[f(t) ; p-k] = L[e* f(0)]

L[f(t-a)-H(t-a)] = e L[f(t)]

e Derivazione (formule fondamentali):
(drdp)* LIF(t)] = (-1)° LIt f()]

L] = p" LIFO] - p"(0) - p™F(0) - ... - {"(0)
e Convoluzione (teorema di Borel):
L[f(w ()] = LIF(O]-LIg(t)]

con ftywg(t) = o, f(x)g(t-t) de

e Integrale dell'originale:

L{fo, f(t) dt] = (1/p) LIf(B)]

e Regola di similitudine:

L[f(at)] = (1/a) L[f; p/a]

Formula di Heavside:

N(P)/Q(P) = Zy.1,n (N(0u)/Q"(0u))/(P-01k)
con N(p) polinomio di grado m

Q(p) polinomio di grado n>m e radici o, semplici
LY IN(PY/Q(P)] = Zic 1.0 (N(e/Q'(cu)) €

beta
gamma
delta
epsilon
zeta
eta, ita
theta, thita
iota
cappa
lamda
mu

nu

csi
omicron
pi

ro
sigma
tau
upsilon
fi

chi

psi
omega

Z>WT®EII\IFIHII>-JUJ>
N T B I
© C 9 QA0 5 o0dv< ¢ A D3 IYM =R g

DEXe<SMTIomZ
|
g <™
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Equazioni Differenziali Ordinarie (ODE)

1° Ordine:

e A variabili separate:
M(x)dx + N(y)dy = 0 Si integra semplicemente.

e A variabili separabili:
dy/dx = M(X)N(y) = dy/N(y) = M(x)dx

e Riducibili ad Equazioni omogenee:
dy/dx = (ax+by+c)/(agx+byy+cy)
posto x = x;+h ; y =y;+h = dy/dx = (axy+by;)/ (a1X1+b1y1)
con ah+bk+c =0 ; a;h+bk+c; =0
se la b |

| |=0 allora a;=Xa;b;=2xb

lai by |
postoz=ax+b =

dy/dx = (1/b)(dz/dx) - (a/b) = (z+c)/(r, +Cy)

e Lineari del primo ordine:
(dy/dx) + P()y = Q) = () = e™ ¥ [C +]Q(x) eF¥*)

e DiBernoulli:
dy/dx + P(x)y = Q(x)y" Si divide per y" e si pone z = y*"
dz/dx + (1-n)P(X)z = (1-n)Q(X)

e A differenziali totali:
M(x,y) dx + N(x,y) dy =0 se dM/dy = dN/ox allora
IM(x,y) dx + IN(x,y) dy - [(@/ay)[IM(x,y) dx] dy = C

e Di Clairaut:

y = (dy/dx)x + y(dy/dx) posto p =dy/dx siha:

y =xp + y(p) derivando su x

g = (dp/dx)x + p + (dp/dx) y'(p) = (dp/dx)[x + y'(p)] = O
a cui:

dp/dx =0 = p = C = y = Cx + y(C) soluzione generale

X +y'(p) =0 = y=xP(x) + y(P(x)) soluzione particolare

e DilLagrange:

y = xd(y’) + y(y’) posto p =dy/dx = y =xd(p)+ y(p)
si deriva su x: p - ®(p) = [xP'(p)+ y'(p)](dp/dx)

sep =cost=p - d(p) = 0=y = xP(po)+ y(Po)
altrimenti dx/dp - X[®'(p)/(p- @(p)] = v'(p)/ (- ©(p)

da cui x = &(p,C)

eliminando p si ottiene l'integrale generale.
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2° Ordine:

e Omogenee a coefficienti costanti:
y”+p);’+qy:0 ) o

posto k + pk +g = 0 si trovano le radici k; e k;

si hanno 3 casi :

1. k; ek, reali distinti: kq # ks

y=Ciys + Ca ¥, = C; &+ C e

2. k; e k, complessi coniugati: ky = a +if; ky =a - ip
y = e”(C, cospx + C, sen Bx)

3. k; ek, reali coincidenti: k; =k,
y=e"(C1+C2%)

¢ Non omogenee:

y'+py +ay=fx)=>y=vystye

dove:

Ye = soluzione generale dell’eq. omogenea y"'+py’+qy =0
yp = integrale particolare.

g

Metodo della variazione delle costanti:

ye = C1Yy:1 + Cyy> soluzione dell’eq. omogenea
si risolve il sistema:

[c y1+C2y2=0

[Cr1y's + Cay'2 = f(x)
dacui:C;=/Cidx+Cs;Ch=[CLdx+C,
Yp=Ciy1 +Co s

ATTENZIONE: Malgrado qualsiasi sforzo sia stato fatto per assicurarsi che le informazioni in questi documenti siano corrette, |'autore non puo essere ritenuto
responsabile per qualsiasi danno in relazione a questi documenti. Non posso garantire che le seguenti informazioni siano corrette. Usatele a vostro rischio.



